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Sistema automatico per manipolazione e assemblaggio di canne, rubinetti, valvole

Automatic System designed for handling and assembly of pipes, faucets, valves

Système automatisé pour la manutention et le montage des tubes, robinets, soupapes

Sistema automático para la manipulación y le montaje de tubos, grifos, válvulas



Caricamento con posizionamento automatico del pezzo per lavorazione su macchine utensili

Loading with automatic positioning of the piece for machining on machines tools

Chargement avec positionnement automatique des pièces pour l’usinage sur machines-outils

Carga con posicionamiento automático de una pieza para la manufactura sobra máquinas herramientas

Caricamento automatico macchina transfer con riconoscimento 
del pezzo con sistema di visione 

Automatic loading transfer machine with recognition 
of the piece by vision system 

Chargement automatique machine transfert avec reconnaissance 
du pièce avec système de vision 

Carga automática máquina transfer con reconocimiento 
de una  pieza con sistema de visión 


